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FUNDAMENTACIÓN 

Los sistemas automáticos son vitales para el funcionamiento de los equipos que conforman 

los complejos procesos industriales actuales. Estos sistemas abarcan desde los procesos más 

simples hasta realizar el control de los flujos de energía en una planta totalmente automatizada. 

Este curso está diseñado para transmitir los conocimientos básicos en el arte de la 

automatización. El programa enfoca principalmente los automatismos al servicio de la producción 

industrial, abarcando los siguientes temas: 

Unidad I: Introducción a los controles eléctricos 

Unidad II: Automatismos y tecnologías convencionales 

       Unidad III:  Automatismos y tecnologías programables. 

       Unidad IV: Los sistemas automatizados. 

       Prácticas de Laboratorio  

La enseñanza se realiza basándose en exposiciones orales tipo conferencia participativa 

haciendo énfasis en estudios de casos. 

La estrategia de estudio estará centrada en la atención a las exposiciones del profesor, 

estudios de los casos presentados, elaboración y discusión de los casos propuestos por el docente 

y la consulta de la literatura recomendada. 

 

OBJETIVO  GENERAL  DE  LA  ASIGNATURA 

Capacitar al estudiante con las herramientas necesarias para el análisis de aplicaciones de 

controles eléctricos, mediante las cuales podrá elegir y proponer el uso de la tecnología adecuada. 
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UNIDAD I OBJETIVO TERMINAL 

 

 

INTRODUCCIÓN A LOS CONTROLES  

ELÉCTRICOS 

 

 
 
 

PROPORCIONAR     AL     ESTUDIANTE     LOS 
CONOCIMIENTOS        BÁSICOS        DE        LA 

ESTRUCTURA Y COMPOSICIÓN DE LOS 
SISTEMAS AUTOMATIZADOS INDUSTRIALES Y  

SU SIMBOLOGÍA. 

DURACIÓN 

 
4 SEMANAS 

EVALUACIÓN 

8% 

OBJETIVOS ESPECÍFICOS CONTENIDO 
ESTRATEGIAS DE 

INSTRUCCIÓN 
 
1. Estudiar los campos de aplicación 

de los controles eléctricos. 
2. Analizar la estructura y 

composición de los sistemas 
automatizados. 

3. Describir el comportamiento de 
un automatismo. 

4. Tecnologías de automatización. 
5. Estudiar la simbología. 
 

 

 Descripción     global     de     los 
sistemas de control automatizados. 

 Objetivos    de    los    controles 
eléctricos. 

 Los controles y los sistemas de 
producción industrial. 

 Constituyentes de los controles 
eléctricos 

 Herramientas de descripción de los 
controles eléctricos. 

 Simbología NEMA e IEC. 

 Tipos de diagramas. 

 Esquemas de control básicos. 

 Dimensionamiento del transformador 
de control. 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
Presencial 

 Presentaciones 
orales. 

 Estudio de casos. 

 Investigaciones 
(Internet, literatura, 
manuales, etc.) 

 
Semi-Presencial 

 

 Ejercicios de 

Desempeño. Ejemplos 

de aplicación.  

 Interacción en el aula 

virtual 

 Exposiciones 

modalidad video. 

 Materiales didácticos 
multimedia 

ESTRATEGIAS DE EVALUACIÓN 

Presencial Semi-Presencial 

 Pruebas escritas 

 Cuestionario en línea   

 Foros de discusión  

 Asignación de tareas  

 Videos, Blogs, Chat,  Glosario, Wikis 

 Proyecto con Defensa 

 Evaluación Presencial 
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UNIDAD II OBJETIVO TERMINAL 

AUTOMATISMOS Y TECNOLOGÍAS 

 CONVENCIONALES 
 
 

ELABORAR SISTEMAS DE AUTOMATISMO 

ELÉCTRICO UTILIZANDO TECNOLOGÍA 

CONVENCIONAL. 

 

DURACIÓN 

4 SEMANAS 

EVALUACIÓN 

12% 

OBJETIVOS ESPECÍFICOS CONTENIDO 
ESTRATEGIAS DE 

INSTRUCCIÓN 

 
1. Analizar los constituyentes básicos 

del automatismo eléctrico. 
2. Analizar los esquemas básicos del 

automatismo eléctrico. 
3. Ejecutar aplicaciones de 

automatismo eléctrico con 
tecnología convencional. 

4. Calcular y seleccionar los 
elementos de protección. 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 Tecnología cableada.  
 Tecnología programada.  
 Circuitos de Potencia y Control.  
 Auxiliares de mando y señalización.  
 Estudio y aplicación de relés 

especiales. 
 Criterios de selección de elementos 

de protección. 
 Funciones de control y frenado de 

motores de inducción. 
 Elementos de detección y sensado. 
 Cálculo de impedancias limitadoras 

para arranques a tensión reducida. 
 Control de bancos de condensadores 

 

 

 

 

 

 

 

 
Presencial 

 

 Presentaciones 
orales. 

 Estudio de casos. 

 Investigaciones 
(Internet, literatura, 
manuales, etc.) 

 
Semi-Presencial 

 

 Ejercicios de 

Desempeño. Ejemplos 

de aplicación.  

 Interacción en el aula 

virtual 

 Exposiciones 

modalidad video. 

 Materiales didácticos 
multimedia 

ESTRATEGIAS DE EVALUACIÓN 

Presencial Semi-Presencial 

 Pruebas escritas 

 Trabajos escritos 

 Cuestionario en línea   

 Foros de discusión  

 Asignación de tareas  

 Videos, Blogs, Chat,  Glosario, Wikis 

 Proyecto con Defensa 

 Evaluación Presencial 
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UNIDAD III OBJETIVO TERMINAL 

AUTOMATISMOS Y TECNOLOGÍAS 

PROGRAMADAS  
 

ELABORAR SISTEMAS ELÉCTRICOS DE 

CONTROL UTILIZANDO TECNOLOGÍAS 

PROGRAMABLES. 

 

DURACIÓN 

4 SEMANAS 

EVALUACIÓN 

15% 

OBJETIVOS ESPECÍFICOS CONTENIDO 
ESTRATEGIAS DE 

INSTRUCCIÓN 
 

1. Analizar los diferentes equipos que 
conforman la tecnología 
programada. 

2. Aplicar las técnicas de 
programación para autómatas 
programables. 

3. Elaborar sistemas de control 
usando tecnología programable 

 

 Introducción a los autómatas 

programables. 

 Introducción a los sistemas 

programables. 

 Técnicas de programación a los 

autómatas programables. 

 Aplicaciones típicas de control con 

autómatas programables. 

 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
Presencial 

 Presentaciones 
orales. 

 Estudio de casos. 

 Investigaciones 
(Internet, literatura, 
manuales, etc.) 

 
Semi Presencial 

 

 Ejercicios de 

Desempeño. Ejemplos 

de aplicación.  

 Interacción en el aula 

virtual 

 Exposiciones 

modalidad video. 

 Materiales didácticos 
multimedia 

ESTRATEGIAS DE EVALUACIÓN 

Presencial Semi-Presencial 

 Pruebas escritas 

 Trabajos escritos 

 Cuestionario en línea   

 Foros de discusión  

 Asignación de tareas  

 Videos, Blogs, Chat,  Glosario, Wikis 

 Proyecto con Defensa 

 Evaluación Presencial 
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UNIDAD IV OBJETIVO TERMINAL 

LOS SISTEMAS AUTOMATIZADOS 

 

 
 
 

ESTABLECER LOS CRITERIOS DE SELECCIÓN 
DE TECNOLOGÍAS TENIENDO EN CUENTA 

LOS CAMPOS DE APLICACIÓN DE LOS 
CONTROLES ELÉCTRICOS. 

DURACIÓN 

4 SEMANAS 

EVALUACIÓN 

15% 

OBJETIVOS ESPECÍFICOS CONTENIDO 
ESTRATEGIAS DE 

INSTRUCCIÓN 
 

1. Estudiar la metodología en la 
elección de los automatismos 
eléctricos. 

2. Comprender las fases de un 
proyecto de automatización. 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
  
 
 
 

 Evolución de los controles eléctricos. 

 Metodología en la selección de los 

automatismos eléctricos. 

 Conducción de proyectos en 

automatización. 

 Estudio del hardware y software de 

automatismos comerciales. 

 Introducción a los sistemas de 

supervisión (SCADA). 

 

 

 
 

 

 

  

 
Presencial 

 Presentaciones 
orales. 

 Estudio de casos. 

 Investigaciones 
(Internet, literatura, 
manuales, etc.) 

 
Semi-Presencial 

 

 Ejercicios de 

Desempeño. Ejemplos 

de aplicación.  

 Interacción en el aula 

virtual 

 Exposiciones 

modalidad video. 

 Materiales didácticos 
multimedia 

ESTRATEGIAS DE EVALUACIÓN 

Presencial Semi-Presencial 

 Pruebas escritas 

 Trabajos escritos 

 Cuestionario en línea   

 Foros de discusión  

 Asignación de tareas  

 Videos, Blogs, Chat,  Glosario, Wikis 

 Proyecto con Defensa 

 Evaluación Presencial 
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PRÁCTICAS EN LABORATORIO OBJETIVO TERMINAL 

 
 

PRÁCTICAS DE LABORATORIO 

 
 

CAPACITAR AL ESTUDIANTE CON LAS 

TÉCNICAS BÁSICAS NECESARIAS PARA EL 

DESARROLLO DE APLICACIONES DE 

CONTROL INDUSTRIAL, A TRAVÉS DE LAS 

CUALES PODRA IMPLANTAR AUTOMATISMOS 

SIMPLES. 

 

DURACIÓN 

16 SEMANAS 

EVALUACIÓN 

50% 

OBJETIVOS ESPECÍFICOS CONTENIDO 
ESTRATEGIAS DE 

INSTRUCCIÓN 
 

1. Desarrollar habilidades y 
destrezas para la resolución de 
problemas de controles 
industriales simples. 

2. Desarrollar actitud analítica y 
crítica y trabajo en equipo para la 
resolución de problemas de 
controles  industriales simples. 

 Práctica Nº 1: Convertir arreglo de 
compuertas a LADDER. 

 Práctica Nº 2: Arranque y parada 
temporizada de 8 motores. 

 Práctica Nº 3: Control de un 
montacargas o grúa. 

 Práctica Nº 4: Alternadores en 
CASCADA (2, 3, 4, 5) 

 Práctica Nº 5: Control de horno de 
gas. 

 Práctica Nº 6: Control de sistema de 
riego. 

 Práctica Nº 7: Control de un 
autoclave. 

 Práctica Nº 8: Control de un 
ascensor. 

 Práctica Nº 9: Control matricial de 
luces de un estacionamiento. 

 Práctica Nº 10: Control de uno o 
varios display. 

 Práctica Nº 11: Control para un banco 
de condensadores. 

 Práctica Nº 12: Estudio de tiempos y 
movimientos (semáforo, secuencias 
lineales). 

 Práctica Nº 13: Control de ventilación 
de una nave industrial. 

 Práctica Nº 14: Control de un 
estacionamiento. 

 Práctica Nº 15: Control de una puerta 
de garaje. 

 
Presencial 

 Expositivo. 

 Demostración. 

 Método de casos. 

 
Semi-Presencial 

 

 Ejercicios de 

Desempeño. Ejemplos 

de aplicación.  

 Interacción en el aula 

virtual 

 Exposiciones 

modalidad video. 

 Materiales didácticos 
multimedia 

ESTRATEGIAS DE EVALUACIÓN 

Presencial Semi-Presencial 

 Interrogatorio 

 Elaboración de informe 

 Proyecto 

 Cuestionario en línea   

 Foros de discusión  

 Asignación de tareas  

 Videos, Blogs, Chat,  Glosario, Wikis 

 Proyecto con Defensa 

 Evaluación Presencial 
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